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Umfelderfassung und Situationsverstehen

Digitale Karte und Lokalisation

Konzepte und Pilotanwendungen

Erkennen – Verstehen – Prognose 

Umgebungserfassung und Situationsverstehen 
im urbanen Raum, Prognose und Wechselwirkungen 
der Verkehrsteilnehmer

Urbane Karte – Lokalisation –
Plausibilisierung 

hochgenaue digitale Karten als zusätzlicher Sensor
und Lokalisierung anhand von Landmarken, 
Plausibilisierungs-Lösungen

Spezifikation – Konzepte – 
Dynamische Engstelle

Spezifikation, Definition und Simulation von 
Anwendungsfällen, Umsetzung automatisierter 
Fahrfunktionen in Pilotanwendungen
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